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Mision china experimentara con
impresion 3D para construir en la
superficie lunar

El Ciudadano - 25 de abril de 2023

China tiene una gran hoja de ruta para los programas de exploracién y

desarrollo en nuestro vecino celestial mas cercano en los préximos anos.

En una nota publicada este lunes 24 de abril por el Diario de China, Zhao Lei

consigna que cientificos de esa naci6on planean usar la mision lunar Chang’e 8



para explorar la viabilidad de usar tecnologia de impresion 3D para construir

edificios en la luna, segun el planificador jefe de los programas lunares del pais.

Wu Weiren, académico de la Academia de Ingenieria de China y destacado
cientifico de la Administracion Nacional del Espacio de China, dijo que la
sonda robotica Chang’e 8, la tercera que se colocara en la Luna en el préoximo
esfuerzo de exploracion lunar del pais, esta lista para aterrizar en el Polo Sur de
la luna para realizar investigaciones in situ sobre el medio ambiente y la
composicion mineral en el lugar de aterrizaje, y para comprobar si algunas
tecnologias avanzadas, por ejemplo, la impresion 3D, se pueden realizar en la

superficie lunar utilizando materiales lunares en el futuro.

«Si deseamos permanecer en la luna durante mucho tiempo, debemos establecer
estaciones utilizando los propios materiales de la luna», dijo en una entrevista

reciente, antes del Dia del Espacio de China que se celebro este lunes.

«El suelo lunar serd nuestra materia prima y se imprimird en unidades de
construccion. Los profesores de varias universidades nacionales, como la
Universidad Tongji en Shanghai y la Universidad Xi’an Jiaotong en la
provincia de Shaanxi, ya han comenzado a estudiar las posibles aplicaciones de la

tecnologia de impresion 3D en la luna», dijo.

China tiene una gran hoja de ruta para los programas de exploraciéon y desarrollo
en nuestro vecino celestial mas cercano en los proximos afios, dijo el jefe de

planificacion.

El préximo paso en la aventura lunar de China, la misién robotica Chang’e 6,
aterrizara en el lado opuesto de la luna, desde donde traera muestras de suelo y
rocas. Chang’e 5 ya ha recuperado muestras del lado cercano de la luna. «Si
Chang’e 6 tiene éxito, sera la primera vez que obtengamos muestras del otro lado

de la luna», dijo Wu.


https://espanol.cgtn.com/news/2023-04-25/1650689202032283650/index.html

La sonda Chang’e 6 consta de cuatro componentes: un orbitador, un médulo de
aterrizaje, un ascendente y un modulo de reentrada, y su lanzamiento esta

programado para 2025.

La gravedad de la Tierra crea una friccion de marea que frena la rotaciéon de la
luna. Con el tiempo, la misma cara de la luna se ha bloqueado por mareas,

apuntando para siempre hacia el planeta. Este es el lado cercano.

El otro lado, o el lado lejano, ha sido fotografiado extensamente desde varias naves
espaciales, comenzando con una sonda soviética en 1959, pero ninguna sonda
aterrizo6 en su superficie hasta enero de 2019 cuando la misi6on china Chang’e 4

aterrizd suavemente en el crater Von Karman.

El moédulo de aterrizaje y el rover de Chang’e 4 han estado trabajando en la Luna
durante mas de cuatro afios y han seguido permitiendo a los cientificos observar

de cerca y realizar estudios en la cara oculta.

Después de Chang’e 6, la sonda robotica Chang’e 77 sera enviada a aterrizar en el

Polo Sur de la luna para realizar «investigaciones de alta precisiéon», dijo Wu.

«La mision Change 7 estd destinada a buscar rastros de agua en el Polo Sur,
investigar el medio ambiente y el clima alli, y estudiar la forma del relieve. La
sonda llevard una ‘nave de sobrevuelo’ encargada de volar hacia pozos en la

superficie lunar para buscar hielo», dijo el cientifico.

«Chang’e 7 también tendra la tarea de detectar los recursos naturales debajo de la
superficie del Polo Sur lunar. Los planificadores de la mision estan tratando de
evaluar si podemos usar la sonda para excavar en la superficie y estudiar las

estructuras subterraneas y su composicion», dijo.

A la larga, los cientificos utilizaran los componentes de las tres proximas misiones

(los orbitadores, los moédulos de aterrizaje, los rovers y los sensores) para formar



el prototipo de un puesto cientifico robotico, que actuara como plataforma para la

colaboracion internacional en la exploracion lunar, agrego.
Fuente: ChinaDaily

La foto fue tomada por el rover Yutu 2 (Jade Rabbit 2) el 11 de enero de 20109;
muestra el modulo de aterrizaje de la sonda Chang’e 4. [Fuente: Administracion

Nacional del Espacio de China]
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